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Il | agerprogramm
[ ] sStandardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

mit Terminals | 110051 [110052 110053 | 110054 | 110055 jj[6fef:]5] 110057 | 110058 |110059 [110060

Motordaten

Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung \

2 Leerlaufdrehzahl min”
3 Leerlaufstrom mA
4 Nenndrehzahl min”'
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A
7 Anhaltemoment mNm
8 Anlaufstrom A
9 Max. Wirkungsgrad %
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q
11 Anschlussinduktivitat mH
12 Drehmomentkonstante mNm/A
13 Drehzahlkonstante min-/V
14 Kennliniensteigung min”'/mNm
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms
16 Rotortragheitsmoment gcm?
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-0.005
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no
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0
1-0.1
1.8 max.
0
6.1 -0.6

0
2.1 -0.2

M1.6 x3.4 tief/deep
Ma (L 3 min.) & Ncm max.

25.4 max.

6.7 -0.9

1.2 24 6
8560 9730 10000
739 441 183
7170 6310 4540
0694 129 218
0.6 06 0407
383 361 403
293 158 0.723
7 70 71
041 152 83
0.017 0.0519 0.306
131 229 557
7290 4170 1720
2280 2770 2560
253 237 232
106 0.818 0.866

72
9740
14.7
4200
217
0.327
3.86
0.561
7

12.8
0.467
6.88
1390
2590
233
0.857

9
9120
10.8
3530
216
0.244
3.57
0.39
70

231
0.831
917
1040
2620
233
0.847

12 15 18
10400 11600 11600
969 899 749
4900 6090 6050
216 2183 212
0.21 0185 0.153
413 454 448
0.386 0.378 0.311
7 72 72
311 397 579
113 142 205
10.7 12 144
893 795 663
2600 2630 2670
233 234 233
0857 0.85 0.836

18 30
10300 11300
634 433
4580 5500
209 204

0.134 0.0862
384 4.04
0.236 0.164
7 7
76.2 183
261 6.01
163 247
587 387
2750 2880
234 238
0.814 0.791

Spezifikationen Betriebsbereiche Legende

Thermische Daten

17 Therm. Widerstand Gehause-Luft 29.8 K/W
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehause 5.5 K/W
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 3.55s
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 165s
21 Umgebungstemperatur -30..+65°C
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C
Mechanische Daten (Sinterlager)
23 Grenzdrehzahl 11000 mint
24 Axialspiel 0.05-0.15mm
25 Radialspiel 0.012 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 0.8N
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 35N

(statisch, Welle abgestiitzt) 0
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 1.4

Mechanische Daten (Kugellager)

23 Grenzdrehzahl 11000 mint
24 Axialspiel 0.05-0.15mm
25 Radialspiel 0.025 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 2.2N
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 30N

(statisch, Welle abgestiitzt) 280N
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 7.8N

Weitere Spezifikationen
29 Polpaarzahl 1

30 Anzahl Kollektorsegmente 7

31 Motorgewicht
CLL = Capacitor Long Life

Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten.
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 72.

Option

Kugellager anstelle Sinterlager
Ohne CLL

150 maxon DC motor

n[min] Il Dauerbetriebsbereich
Unter Beriicksichtigung der angegebenen ther-
12000 1.2W mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer
110053 Umgebungstemperatur von 25°C wird bei dauernder
Belastung die maximal zuldssige Rotortemperatur
erreicht = thermische Grenze.
[ 1 Kurzzeitbetrieb
Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend Uiber-
lastet werden.
1.0 2.0 3.0 M[mNm] — Typenleistung
' " 02 0.4 06 I[A]
Stirnradgetriebe Encoder MR
16 mm Eﬂﬂ‘z B= 32 1Imp.,
0.01-0.1 Nm 2/3 Kanal
Seite 365-368 Seite 460
Planetengetriebe Empfohlene Elektronik: Encoder MR
16 mm E‘i Hinwei Seite 34 B= 128/256/512 Imp.,
0.1-0.6 Nm ESCON Module 24/2 486 2/3 Kanal
Seite 369/370 ESCON 36/2 DC 486 Seite 461
Spindelgetriebe = EPOS4 Micro 24/5 495
216 mm 1= EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496

Seite 411-413

EPOS4 Comp. 24/5 3-axes
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